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Moteurs hydrauliques modulaires MSE03 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTIQUES

Inertie du moteur =0.01 kg.m?
Bruit =60 dBA

Puissance max. Pression
max.
défavorable
cm?/tr [cu.in/rev.] |cm®/tr [cu.in/rev.] kW [HP] kW [HP] bar [PSI]
X 1 450 [27.4]| 225 [13.7]
E % 22 [30] 11 [15] 350 [5076]
g @ 2 500 [30.5]| 250 [15.2]
°3

@ 1° cylindrée
& 2° cylindrée
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CODE

3 '_ s
:
o -
o = =4
124

cmd/tr [cu.in/rev.]

w3 1 450 [27,4]| 225 [13,7]

é 9 Sans fixation 1 D

S § 2 500 [30,5]| 250 [15,2] Avec fixation 2 E
2 1 cylindrée

2 cylindrées  Twin-Lock™

v

Raccord ISO 11926-1 A
Raccord 1ISO 1179-1 3

Distribution 1 cylindrée

Ratio 2
Ratio <2
Ratio >2
Ratio 2
Ratio <2
Ratio >2

Distribution 2 cylindrées &
Twin-Lock™
(Sens Horaire)

Frein Fl0]3
Sans frein (plaque renforcée) RjO0]3

Distribution 2 cylindrées &
Twin-Lock™
(Sens Anti-Horaire)

:_::c’-nmc-x<—
-—
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COMMERCIAL
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0 Sans palier Sans Option ni Adaptation 0 s
1 Sans fixation Capteur de vitesse T4 installé 2 5
Coiffe de frein sans bouchon 3 %
Diamond™ 7 =
Predisposition pour capteur de vitesse 8
v Peinture spéciale ou absence de peinture D
Etanchéité renforcée E
Sans arbre 0 — —
Fixation jante spéciale G R
5 x 18 sur @140 1 =
Haut rendement H 3 )
Traitement thermique superficiel de I'arbre J g E
v Capteur de vitesse TR installé S 2=
=7
SN
TO
Sans goujon 1
Avec goujons + écrous 2
Avec goujons 3
)
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=
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Mode d’empiloi :

Ce document s'adresse aux constructeurs des machines qui intégrent les produits Poclain Hydraulics. Il décrit les caractéristiques techniques
des produits Poclain Hydraulics et en spécifie les conditions d'installation qui permettent d'assurer leur fonctionnement optimal.

Ce document inclut des remarques importantes concernant la sécurité. Elles sont mentionnées de la maniere suivante :

>

Ce document inclut également des instructions essentielles au fonctionnement du produit ainsi que des informations générales. Elles sont
mentionnées de la maniére suivante :

PR @®JoebBBEIE

Nous rappelons que les vues projetées figurant sur ce document sont réalisées dans le systeme métrique. _._ “
Les cotations sur les dessins sont exprimées en mm, ainsi qu’en inch (cotation en italique, entre crochets).

Encombrement moteur standard (1110) a 1 cylindrée é 26 kg [57 Ib] 32kg [701b]

79

0,60 L [36 cu.in]

000 _107.2 [4.22]
5x0.71 : . Topm—
ozt-esl | saatit merd%h [soss A
| "‘ ﬁ-wf'l
| gl
| T
| i B [ T :1 i 1|.
i Sl E B
g 1 S §
& =8 ] 2 2
5 5% g-— L ! & O
Flaild —h 1 o B
bt % ~ = &
oo | L -,;T"\' B o2
.i, i ...'-— | E
| R .
- JIJ_-.?}| ~
= ] e R
[2.44] 90.2(3.55] _|
o 250max. S84 max) |
296 max. [11.65 max.]
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MOTEUR ROUE

Encombrement moteur standard (1110) a 2 cylindrées

26 kg [57 Ib]

32kg [70 Ib]

0,70 L [42 cu.in]

0,60 L [36 cu.in]

A 114 [4.49) A
L 36_ _ 40 _ g, " i..E.'? fzﬁ"’f__ R
X f1:42]) 11.57} 5x@18 0m _vasatld st 805 |e2 2ag) A
[5x0.71 500t) | sz Y
238 max, | apaell L W x
[9.37 max] | W 1 S ¥ —
- i |
T - 1| g2ndz B =
3 - [ [ E e | n
g ﬁ 1"%‘ -} 5—0"’"" % 1 i QE:
Wy - U | B2 | :':. i o
ce: IEIERE E— CEEERR TR
.= 8 38 s 3| | 5e® e
o v o == 2B
Lo - F- - o
= W5 - Ve
L -
! —— =" t 3
|l 4 [0 18]
13 0.51] | .l__ 84[330) | 625 |
[2.46]
| 254 max. [10 max.] ol
| 300 max. [11.8 max.| i
Encombrement moteur standard (1110) Twin-Lock™ ‘Eg 26 kg [57 Ib] 32kg [70Ib]

0,70 L [42 cu.in]

0,60 L [36 cu.in]

RS

AL1AZ

Al
X 5 %818 o0 14 cppss, (e 7-2[4.23) _ R-A1
" ' roood 1434713 [5.64-0047] | 5068
A2 s [5x0.71 - asar] | o e ey ! X
R R e | 4 1 a3/ {
ol @ 238 max , {1.23 |
- ¥ dra, \ 1
o~ [9.37 dia mmrl‘ i A : 1
= | e |
a = = | s “"'31 - %u
a8 g | = %’ g 5
T - "!§ Pl el o E:
g a3 3s 28 bHl—— g o
=l e a3 7T o
N &L 2 g g
s ® ! -8 S E
' -l — 5|
L . —= '
| L}fﬂ.?}" 1
621 _| L. 1
[2.44] | B0.2 [3 55

-

L

250 max. [8.84 max.|

-]

298 max, [17.65 max ]
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Moteurs hydrauliques modulaires MSE03 POCLAIN HYDRAULICS

Courbes de charges

Durée de vie du roulement
Conditions de mesure :
L : millions de tours B10 a 150 bar [2175 PSI]

(pression moyenne), avec fluide 25cSt, cylindrée
MM code 0, sans charge axiale.

Charges radiales admissibles
Conditions de mesure :
Statique : 0 tr/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dynamique : O tr/min [0 RPM] , cylindrée code 0, sans
charge axiale a couple max.

R P B P P P W B =

Goujons
o °
mm [in] N.m [Ib.ft]
M14x1.5 16,5 [0,65] 200 [147,5]

(*) Les couples de serrage sont donnés pour les charges indiquées.
(1) Jante : couple de serrage proposé pour fixations jante (voile en acier Re > 240 N/mm? [>34 800 PSI]).
(2) Standard : couple de serrage proposé dans les autres cas (flasque en acier Re > 360 N/mm? [>52 215 PS]])
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HYDROBASE ET DISTRIBUTIONS

Encombrement distribution a 1 cylindrée ﬁ 18,3 kg [40Ib] 24 kg [53 Ib]

Yﬂ 0,30 L [18cu.in]| 0,40L [24 cu.in]
B -

Modularité et
Code commercial

13 . 107.2 (422 X
«02 =
29.7 .04 0517 5065 !

: et |
— [1.17 Sors] o (19801
| — y

-

80 [3.15]

Moteur roue

-

Loy

@170 _[6.69 dia.]

ENT79.925 [7.0837 dia.]

I

RS

—
\\.

| 5[t 2]

90.2 : 035 .{2 &] T

Moteur palier

[3.55 s a.0]

12035 max.
| [4.74 max |
| 182.4 max,

7. 18 max.|

Cannelures du bloc cylindre
(suivant norme NF E22-141)

Hydrobase et
distributions

Cote sur 2 piges
A
40 [1,575]

oV
3,33 [0,131]

Freinage

Options
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Moteurs hydrauliques modulaires MSE03 POCLAIN HYDRAULICS

Encombrement distribution a 2 cylindrées ‘9& 17,3kg [381b] | 23,0 kg [57Ib]

Y3 | o300 [18 cu.in]| 0,40L [24 cu.in]

R

114 [4.49
A L A
- 67 [2.64 /
3, 40, /1 T 284 e
X [1.42)| (1.577| [r— |8 petdl
R [ f 71035 36
f' 27 sooi] || g5 042 ||/
b 238 max, \FzT T A
A [9.37 max.] I L i 1 —
*
\15° o
.| & i d o5
.-_15 E :E; 5 ]|§§ E %
I 5 = r-| . 3
A by = B
ns = k]
] o=
15° =
F
L +0, p— |
F M.'..E.'-.!._._ S SER———
[8.27 dia.] \ +00079
| 196 max. (197 .omsr] 43 84 [3.30] 625 _|
(7.72 max.] 1 NN
_ 142.7 max. [5.67 max.]
189.2 max. [7.45 max.|
Encombrement distribution Twin-Lock™ ‘Eﬂ 17,3 kg [38 Ib] 23,0 kg [511b]

Y3 | o300 [18 cu.in]| 0,40L [24 cu.in]

027 coor 1" 3135 _[T[19
{1.23 | {
: - —
5 A
£ m | g
= 2§ 5
sz 2 ] ML G
H = o
E 8 g
in \\_ | &
dEE]R < '
8.27 dia] : |24 [T | |, 625 | ™
I { \ ﬂ;ggmax; 2078 |RHIT soziem ~ A
& MaX, T 3.55 001
(117 _aorsr] | 12935 me.y.rﬂ 8
" 182.4 max.[7. 18 max.|
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Fixations chassis

R-L

45

7
.

1.5 [0.06]

-

l
E

 :
1
T
]
SnraArImIieTE
| .
1
L]
1
am

180,25
[7.10]

(1)40,3 [+0,012]
40,2 [+0,008]

120 N.m
[88,5 Ib.ft]

* 1 Valeurs min. selon couple et charge a transmettre.
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POCLAIN HYDRAULICS

Raccords hydrauliques

connexions

RL

1

1-R-AZ

SUEITE 1T

1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
C D | P S
R-L 1,2 X
A SAEJ514 1SO11926-1 ~ 7/8-14 UNF _ 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF
CDj @21 @13 @13
BSPP 1SO 1 179-1
3 S0 1179 [1/2" dia.] [1/4" dia.] [1/4" dia.]
RA 1,2 Y X
@j A  SAEJ514 1SO11926-1 ~ 7/8-14UNF _ 9/16'-18 UNF _ 9/16"-18 UNF _ 9/16"-18 UNF
R-A1T-A2 1,2 X
ij A SAEJ514 I1SO11926-1 ~ 7/8-14 UNF  9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF
@21 @13 @13
BSPP .
3 IS0 1 179-1 [1/2" dia.] [1/4" dia.] [1/4" dia.]
Pressions max. MS bar [PS]] 350 [5076] 1 [15] 30 [435] 30 [435]

Rendements

Rendement total

Valeurs moyennes données a titre indicatif &
pour la cylindrée code 0 aprés 100 heures
d'utilisation avec du fluide hydraulique

HV46 a 50°C [122°F]. e
300
- 4000
200 - 3000
- 2000
100
- 1000
50 ‘

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 %

Couple réel de sortie

/-"ﬁ' inr

e L
=T | yimin
rPL
1800 T
T
| A T 1000
1400 o
i AN 8
1000 { ——— & [ 600
o 100 [
| | 200
200
0 50 100

AN
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FREINAGE

Cc D P P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
msTefofa] [ [T [ ] [Eofa] [T T T 1 [T TTTT] [
"o
O o
28
=
. - sE
Frein arriére 38
°
28
= o
(&)
()
Désactivation de secours g
1
T M2 5
)
°
42 N.m [30.9 Ib.ft] s
S
2
©
o
o
=
Q
L 4
<)
=
Principe du frein
C'est un frein multidisques qui fonctionne par absence de pression. Le ressort exerce un effort sur le piston qui serre les disques fixes et
mobiles assurant ainsi I'immobilisation de I'arbre. Le couple de freinage décroit linéairement en fonction de la pression de désactivation. -
© 2
a8
© h =
23
ST
Se
C -
Couple de frein de parking a 0 bar au carter

(frein neuf)

Couple de freinage dynamique de secours a 0 bar au carter
(assure 10 freinages de secours max.)

Freinage de parking résiduel a 0 bar au carter®

Pression min. de désactivation

Pression max. de désactivation

Capacité

Volume pour défreiner

Freinage

Dissipation énergétique maximale

* Aprés utilisation en frein de secours

Options

e
.
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Cc
1

1

OPTIONS

D

3

1

E
2

3

1

P S
2 3 4 1 2 3 4 5 6

M/s|E[0]3]

Désignation

C

Capteur de vitesse T4 installé

|:|II2IIIIIIIIIIIIIIII
£y SRR

2 - S - 8 - Capteur de vitesse installé ou Prédisposition

Capteur de vitesse TR installé

Prédisposition pour capteur de vitesse

3 - Coiffe de frein sans bouchon

Suppression du trou et du bouchon sur la coiffe.
(voir figure ci-contre)

2
S
8

Longueur Y max. = 19

Nombre standard d’'impulsions par tour = 40
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Moteurs hydrauliques modulaires MSE03 POCLAIN HYDRAULICS

7 - Diamond™

Traitement spécial du coeur du moteur augmentant considérablement la résistance. Le moteur devient ainsi beaucoup plus tolérant avec les

dépassements temporaires des conditions limites d’utilisation.

E - Etanchéité renforcée

Renforcement des joints et, dans le cas d'un moteur non freiné, d'une plaque arriére renforcée (R02 - épaisseur 8 mm au lieu de 2 mm).

Cc D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
m[sTefofs] [] [T 1] [RIeT3] [T T T ] [ETTTTT]I

g — g e

a —_—
[0.314]

G - Fixation jante spéciale

Certaines combinaisons différentes des fixations standard définies en page 10 sont possibles.

& I

H - Haut rendement

Etanchéité renforcée des pistons pour améliorer le rendement volumétrique.

ey

J - Arbre traité

Traitement thermique sur les parties hachurées.

Zones traitées

18
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Treize filiales et un réseau international de plus*
de 150 distributeurs et partenaires...

20/03/2009

801478 117Z
801478 187A
801478 199N
801 578 112P
801578 124C

Poclain Hydraulics se réserve le droit d’apporter sans préavis, toutes les modifications qu’il jugerait utile aux produits décrits dans ce
document.

Les illustrations et les caractéristiques ne sont pas contractuelles.

Les informations contenues dans ce document doivent faire I'objet d’une confirmation par Poclain Hydraulics avant toute
commande.

La marque Poclain Hydraulics est la propriété de Poclain Hydraulics S.A.

ey
PocLum svpRautics - WIWW.POCLAIN-HYDRAULICS.COM
rrx




